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Ser á visto agor.a a operação de saída dos dadoso 
Da mesma man i ra que a entrada t em.-se um barramen .,. 

to para envi ar aa informaçÕes até a p~aca da "dezesseis 
bi a de entrada e a a! a' do computado •., ate ba.rr amentc:. 
de ~6 · l:J.nhas com ma:t.s du.aa de aont:roJ.a irá passar :pe:ta p.la 
ca B cuja função é manter a compatib~Wlidade de nív eia e 
de. ~6gica en·tre o contro~ador o oamputadoro 

ém ~a.s. ~6 1 ·· !has dos bi (,s t.em-ae m.a:t s duas l..inha.s 
de control.e; sendo que uma del.a<· é snda pe..ra obtermos a 
in errtrpção .o computad.or e eonGeqU.e te J.e~-· ;ur-a dos dado. 

das 6 linhas~ o a u "ra :_n:f :r:ma. qu~.l & o estado do inaJ.. 
erle:tn d J ea up magnético e.1.a cima/pera b_aixo) o 

Da.. 1.6 linhag de dad ~ da mesma forma que no bar ... 
ramentc de 6ntradas e~atem ~ b~ts de estado e 22 bit de 
in:Cormac;ã.o.o 

Pe1o fato das i nterrupçÕes para l.ei~~a dos dados 
das placas serem assíncronas Bão foi possíve1 subdividir 
oa 4 bits em 16 informações de estado~ Isto quer dizer 
que duas interrupçÕes podem vir simultàneamenteo Porta.ntop 
são as seguintes informaçõea obt idas deles: 

bit 1 5 ... trocs. de cima pa:ra baixo ou vice-versa 
bit. 14- fim de t empo de um canal.. 
bit 17 ... estouro do contador 
bit 12-- increm.en·i;o do, mo-tor do es:pectrômetro 

Sexá através destes quatro es e~os e suas c mbina -
çoes q1le o aomp tador será informado do que está o11orrondo 
no controiaã.o:.r o o . ou: ro ;12 b ta "a:t-â os dado ia to ,. » 
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Se:ra. ab rdc-.. dc ne>cte ca_p.:1 tu.lo~ e. .arte do co .nd d 

1tro ad r {ru.e :!':iC"'l. e. ce'Y'go d.o '"Sc:E·i. e.re"o e:rá .:ia· 
p:r.i ·. i:rc.· ient..e~ e. aubr ti:va em li:oguGJ,gem. de x n • ·eJ.

11 
C'Vl 

a :eesp :n.sab ~lidaQ.e é. interprete e d cidir q. az r co 

a o~ e comandos viDd.\ a ... ~Janto c •?.na:cd a:re1 · p a ..JI.in . 
guagem df' a.J.:-r.o nível como o contrá Em. s -gundo :p~s.n 

o , f'> 6e d-eve cpe.rar c m as. J j_tpg en de a:L··o . ,., 
;51 o:mu.a.1.caçao cn o con troJ..ado:L' c 

A lingv.agern utilií:iada :f :L 1 Assembler 1 do computa:» 

dor HP 2100 51 pelo fe:to de -\~ermos i!r'·er· igaclo o control.ado1 
a este min5.compt".tadorc 

O p1"'og:ean1a em Al31'3E·mbJ.e.e estti. d5.-r:i.d:i_do em duas pm .. = 

·· es; " de !ltrada. e ac i.i.elB de saída quE u·i·iliza o sis·'·ema 
• e int rnpçe.oo 
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