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Neste trabalio apresenta-se a caracier isacan de sistemas para controle de moviaen-
to conpatador tzass para motures de corrents continga £ motores de pasen, 0 s btama
extd conebibeite dos seguintes elemenlos: sicroprocessador cenbrsl, runt* 1x d
gopecifico, anplificades de pobénoia, wober & sensar. O srocessador central FAH
visiona o sistern, & realiza o conbrole sa 2lfo nivel dos wotores, iaposde ag cop-
trolador especifico posigan T*ﬁ&], tipn de movimenlo, velocidade viiwa & acelera-
pao. O processados ceniral obtes os comandos pela sxecucio do programa ou leitura
de Ieslrugies do usudrio. O controlador cspecifico execula as agles imposizs selo
procescadny central, fechando a malha de controle; tamhgm tranumite sinais d¢ can-
viote  ao amp!ificador de pobéncia & s& comunica com o processador central, Fste
it ime ests ba,?nﬂm i mlf(ﬁPFBLtH‘ﬂuUF— O amplifioador de poteéncia fornece  aos
potures = oenergis eletrica necessidria en fungfo dos &Enath de controles a ele  en-
Wi A pelo contvolador espei fico. 05 apelifticadores, desenvelvidos no laborato-
o owe baseianm na ubilizagie de cirouitos integrados esproificos, comg por exen
Bl o UoieYTad dn BRRAGUE. Este rﬁmprnrn%F inclui uma ponte H Lanpiata, A 16giCH
para  seil chaveasento, assim comd protegdo contra sobrecorrente & & comandado  por
sinals do bizo PUN *H*dulagA~ por Largura de Pulsos). Como sensor de posigao para
gooonirnie de motores de corrente continna Fob of rzade um codificador dptico in-
cremental (ou 7 ENDODER ”5 de 1008 divisies, Na conclusao do frabalho denonstra-se
qui o processagor central tew sun cwecacidade de processamento wmeltiplicada pela
ui.glfacﬂﬁ de cortroladores seperificos, pois sozinho nan consecniria nontrolar o
namero mator de mobtores com o a mesma rarider o respests de oum sistern que disponha
de am controlador especificn para cada amotor.



