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Com © objetivo de melhorar a estabilidade dinamica de
sistemas de poténcia foi desenvolvido um estudo compa-
rative entre controladores de parametros fixos e adap-
tativos. O controlador de parametros fixos é ajustado
para exercer uma lei de controle sobre um processo, fi-
cando limitado a trabalhar com eficiéncia dentro de uma
faixa de variag3o dos parémetros do processoc. O contro-
lador adaptativo atua estimandoc os parametros do pro-
CesSsSO @ com base neles implementa uma lei de contro-
le, adaptando-se as variag@es dos parametros do proces-
so. Estes estudos foram efetuados através de simul acSes
em microcomputadores com a implementagdoc de algoritmos
para tais fins e uma estrutura grafica de apoioc para
analise dos dados. Foram feitas simulag@es de sistemas
de poténcia. implementando-se os estabilizadores de
sistemas de poténcia e contreoladores de compensadores
estaticos de reativo adaptativos. Bons resul tados foram
obtidos comparando-se com os controladores fixes. Veri-
ficou-se que o controle adaptative deve levar em conta
as caracteristicas especificas do sistema de poténcia
para um bom desempenho., C(CNPgD.



