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MODELAGEM DE CONTROLADORES PID UTILIZANDO O SIMULADOR EMSO. Tiago da 
Silva Osorio, Argimiro Resende Secchi (orient.) (UFRGS). 
Processos industriais químicos e petroquímicos envolvem um grande número de diferentes 

equipamentos. Para poder ser representativo, um simulador de processos necessita conter modelos condizentes com o 
funcionamento desses equipamentos. Modelos são conjuntos de equações matemáticas capazes de descrever o 
comportamento de um equipamento frente a variações do processo. Como parte do desenvolvimento do simulador 
EMSO, está sendo implementada uma biblioteca de modelos utilizando a linguagem do próprio simulador. Para essa 
biblioteca foi realizada, neste trabalho, a modelagem de controladores PID (proporcional, integral e derivativo). 
Inicialmente, foi feita uma revisão dos algoritmos existentes em simuladores e na literatura. Visando uma maior 
aplicabilidade, características necessárias a controladores PID reais foram consideradas, tais como: possibilidade de 
diferentes combinações das ações proporcional, integral e derivativa, filtros para mudanças no valor de referência e 
para o termo derivativo, estratégias anti-windup e bumpless. Os diversos modelos foram implementados utilizando os 
conceitos de modelagem orientada a objetos, disponíveis no simulador. Juntamente com a implementação dos 
modelos de controladores foram constatadas e realizadas melhorias na linguagem do simulador. Utilizando o 
simulador EMSO, comparou-se os resultados obtidos com o modelo desenvolvido com os obtidos a partir de 
modelos existentes em simuladores comerciais e na literatura, onde ficou evidenciado a boa concordância dos 
mesmos. 
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