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O presente trabalho estd inserido no contexto da Inteligéncia Artificial Distribuida, centrado na

dificuldade dos programadores de software de desenvolver aplicagdes voltadas para ambientes abertos, heterogéneos
e distribuidos como, por exemplo, a Internet. Os paradigmas computacionais existentes, tais como o estruturado e o
orientado a objetos, t€ém provido meios para a concepcao de sistemas. Porém, devido ao crescimento e complexidade
das aplicacdes de software, a construcdo desses sistemas utilizando tais paradigmas torna-se cada vez mais
complicada. Em vista disso, o novo paradigma orientado a agentes vem despontando como uma solugdo eficiente,
pelo fato de se basear em caracteristicas impares apresentadas pelos agentes, como autonomia, aprendizagem,
habilidade social, etc. O trabalho desenvolve uma plataforma genérica e simplificada de Sistemas Multiagente, para
utilizacdo no ambiente de publicacdo de objetos ZOPE (Z Object Publishing Environment) - um servidor de
aplicagdes Web multiplataforma integrado a um banco de dados transacional orientado a objetos. A ferramenta
proposta, denominada ZMAS (ZOPE MultiAgent Systems), contempla o ambiente de execucdo de agentes e
mecanismos de comunicagdo e coordenagdo de agentes cooperativos e competitivos, dando suporte ao
desenvolvimento de programas baseados em agentes. O usudrio final se preocupara a priori apenas com as regras de
negocio de sua aplicagdo, programando os agentes para tal fim. A ferramenta esta sendo desenvolvida na linguagem
de programagdo Python, em uma abordagem 100% orientada a objetos. A especificagdo e implementagdo da
comunicagdo e interagdo entre os agentes, estd sendo realizada através de diagramas da AUML (Agent Unified
Modeling Language) e de padrdes da FIPA (Foundation for Intelligent Physical Agents), respectivamente.
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