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 "Em praticamente todos os sistemas de controle industriais, os atuadores estão 

sujeitos à saturação. Esse comportamento não linear degrada o desempenho em regime 

permanente do sistema de controle implementado. Essa degradação é chamada de 

Windup. Nesse trabalho, o objetivo é tratar do problema de projetar um compensador 

Anti-Windup estático para sistemas dinâmicos racionais não lineares multivariável 

sujeitos a saturação de controle. Os sistemas são representados por meio de 

representações algébricas diferenciais, sendo possível fazer uso de LMIs (Inequações 

matriciais lineares) baseadas em condições de estabilidade de Lyapunov que podem ser 

resolvidas numericamente. Condições descritas em LMIs são elaboradas e incorporadas 

como restrição de um problema de otimização com o objetivo de projetar o ganho de 

Anti-Windup que aumente a região de atração do sistema em malha fechada." 


