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A crescente ¢ constante evolugdo dos equipamentos elétricos ¢ sua grande aplicagio nas mais diversas dreas
deparou-se com um grave problema: a interrupedo frequente e vd qualidede mo formecimento de emergis elétrice aos
mesnos. Com 0 objetivo de eliminar esse problems sos comsusidores que mecessitem de alta densidade de poténcia e
‘excelente qualidade e estabilidade na forms de onda da temsic, como por eremplo os NPDs, cemtros cirdrgicos,
controle de tréfego aéreo, etc., projetou-se um CIRCOITO DE CONANDO E CONTROLE utilizando um microcontrolador
para um Sistema de Alimentacdo Ininterrupta (UPS) de SOKVA, trifésico. O sistems & comstituido por seis
‘inversores do tipo "MCNURRAY BEDFORD" defsssdos de 30' ua do outro, que gersm ns ssida uma tensio trifdsica
senoidal defesadas de 120" entre si, Cada inversor & composto- por um comjunto de 4 tiristores. Usa grande
caracterfstica deste sistems, ¢ que a alimentacdo dos inversores & feita por ua barramento de tensdo contfnus que
estd ligado em paralelo a um banco de baterias que garante um formecimento contimuo e irinterrupto de emergia
elétrica. A funcBo do CIRCUITO DE COMANDO E CONTROLE, que & composto basicamente por um microcontrolador 8031,
neabria eprom, conversor A/D, gerador de clock e buffers de safda, & de disparar os 24 tiristores que compoea &
estrutura, em ums sequéncis lgics monitorando s tensio de saida para verificar se houve ou ndo, alteragdo no seu
valor nesno con alteraglo no valor da carga e corrigir se necessrio. Essa correglo € feita através da variagdo
do dngulo de disparo. dos tiristores. 0s 24 sinais de disparo dos tiristores sfo gerados s uma frequéncia de
100KHz por um periode de 180°, Desenvolveu-se um programs bastante flexivel em linguagen assembler para realizar
esse comando ¢ controle ¢m malha fechsds ds temsdo de saida. Observou-se que o CIRCUITO DE CONANDO E' CONTROLE
gers perfeitamente e com boa estdbilidade todos os 24 sinais de coatrole, notou-se também ums excelente
perforasce do compensador utilizado. Alterou-se o programs para simular o comtrole em malha aberts e o sistems
portou-se bem. Com os resultados obtidos, o CIRCUTO DE COMANDO E CONTROLE foi comsidersdo dtimo pars ser
utilizedo no UPS. (CNPq). | ‘



